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Анотація. У роботі розглянуто підхід до розробки мобільного додатка, який сприяє при-

швидшенню реакції бойових наземних дронів завдяки використанню сенсорів мобільного теле-

фона та технологій Bluetooth Direction Finding і UWB. Запропоновано концепцію кросплат-

формного рішення на базі React Native для зменшення часу наведення турелі. 
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Вступ. В Україні понад 200 компаній працюють над випуском наземних ро-

ботизованих комплексів (НРК) різного призначення [1]. Активно розвиваються 

НРК з бойовими турелями, зокрема «Буря» [2], Zmiy Droid [3], а також комплекс-

ні рішення, як «Рись» і «ШаБля» [4]. Попри зростання рівня автоматизації, у ба-

гатьох випадках керування залишається частково ручним, що уповільнює реак-

цію систем. Метою дослідження є створення мобільного рішення, яке забезпечує 

оперативну взаємодію між оператором та туреллю дрона. 

Основний текст. Запропонований підхід базується на використанні звичай-

ного мобільного телефона, який можна закріпити на оптичному приладі або зброї. 

Завдяки наявним у смартфонах сенсорам – гіроскопу, акселерометру та компа-

су – можна визначити напрямок приладу. Комунікація між телефоном і туреллю 

здійснюється за допомогою Bluetooth або Wi-Fi. Сучасні стандарти Bluetooth 5.1 

підтримують технологію Direction Finding (AoA / AoD), що дає змогу визначати 

напрямок сигналу з точністю до 36 см на відстані 10 метрів [5; 6; 7]. Технологія 

UWB (Ultra-Wideband), реалізована в iPhone, забезпечує точність до 10 см на від-

стані до 10 м [8], що робить її ефективною для коротких дистанцій. Для механіч-

ного кріплення телефона до оптики можуть використовуватися адаптери, надру-

ковані на 3D-принтерах, зокрема ініціативою «Друк Армія» [9]. Для створення 

додатка доцільно застосовувати кросплатформні фреймворки, як-от Flutter або 

React Native. Оскільки React Native має більшу спільноту розробників і розшире-

ну підтримку бібліотек для роботи з Bluetooth і Wi-Fi, його вибір є оптимальним 

для цього проєкту. 

Висновки. Розробка мобільного додатка для пришвидшення реакції назем-

них дронів дасть змогу зменшити час цілевказання та підвищити ефективність 

роботи бойових систем. Використання сенсорів смартфонів і сучасних техноло-

гій бездротового зв’язку забезпечує практичність і мобільність рішення. У подаль-

ших дослідженнях планується інтеграція елементів штучного інтелекту для авто-

матичного наведення турелі та підвищення рівня автономності роботизованих 

систем. 
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